C574C

vorldufige technische Daten

ersteller: VE

2/88 (13)

albleiterwerk Frankfurt (O.)

Schneller 12 Bite=Anslog-Digital-Wandler mit Mikroprozessorinterface

Der C 574 C dist ein kompletter Analog-Dlgltalw“andler mit einer Aufldsung von 12 blt Er kann ohne
zusitzliche Treiber=- und Peripheriebausteine mit 8 Bit=- oder 16 Blt»Mlkroprozessoren Zusammenge=
schaltet werden. Dabeil werden Lese= und Umsetzstartkommandos unmittelbar dem Steuerbus entnommen.
Die Ausgengsdaten kinnen entweder als ein 12 Bit-Wort oder als zwel 8 Bit-Bytes geleéen werden.

Weitere Vorteile sind:

- garantierte Linearitdt im Temperaturbereich O bis 20 ¢
= interne 10 VeReferenz mit guter Stabilitit
= {yp. Leistungsaufnahme 390 mW.

Geh#use: 28 poliges DIL=Geh#use mit angeltteten Aﬁschlﬁssen; Bauform: AZNF nach TGL 26713/02

Rastermal: 2,54 mm ; -Reihenabstand: 15,24 nm
38,10 max
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AnschluB Belegung

gy

Betriebsspennung fir Logiktell UCC3

2 Bingeng 12 /8

3 Eingeng CS 1

4 Eingeng Af

5 Eingang R/C

6 Bingeng CS 2

7 Betriebsspennung filr Referensz UCC1

8 Referenzspannungsausgang UOREF

9 Anslogmasse MA

14

10 Referenzspennungseingang UIREF

11 negetive Betriebsspannung UCCZ

12 ) Eingeng BO

13 . Eingeng fir 10 V Spennungsbereich UI‘IO
Y Eingeng fiir 20 V Spannungsbereich UIQO

15 ' Digitalmasse M

16 Datenbit O (LSB)

17=26 Datenbit 1-10

27 Datenbit 11 (MSB)

28 Ausgang Status SA
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Bild 2: Blockschaltbild
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Grenzwerte

Betriebsspennung flir Referenz 1

Betriebsspennung filr Logik-
teil
)

negative Betriebsspannung 1

Eingengsspennung en Steuer-
eingéingen
(G5i, cs2, R/C, AP, 12/8)

Spennung em Referenzeingeng 2}

Spennung am 20 V-Eingang 2)
Spammung em 10 V-Eingeng

Spennung am Bipolaroffset-
eingang

1)bezogen auf Digitelmasse

'g)bezogen auf Analogmasse

Betriebsbedd

Betriebsspanmung
fiir Referenz

Betriebsspannung
fir Logiktell

negative Betriebsspannung

H-Eingangsspannung
L-EBingengsspaunung

Umgebungstemperatur

Elektrische Kenndaten

Stromeufnehme
UCCB = 5,5V - 1%

US = 0V
Stromaufnahme
U001 = 16,5V - 1%

Stromaufnsahme
°UCC2 = 16,5 - 1%

Bingsngs-High-Strom
Uy 3 .., 6 %92 V2 2%

3

(giltig fir dem Betriebstemperaturbereibh)

¢ 574 C

Kurzzeichen min. _mex. Einheit
Voot 0 16,5 v
1)
Usc3 0 7 v
Wags 6 16,5 v
12
UI2-=6 "”O'S U003+0ﬂ5 V
U 2) -12,0 12,0 v
IREF ) »
U120 2) =24 24 v
Ur1o 2) -16,5 16,5 v
Urgo 2) -16,5 16,5 v
Rurzzeichen mine mex. Eipheit
Ugey 11,4 16,5 v
Uggs 445 5,5 v
~Uggp 11,4 16,5
Ugy 2,0 5,5
Uy, 0 0,8 v
45; 1 0 +T0 ¢
(Uggq = Uggp = 15 ¥ £ 0,45 ¥,
Uggy = 5V £0.257,
& =070 %]}
a
Kurzzeichen min. t¥Pe MO o Einheit
Iees - 38,5 mA
Tee - 5,5 mA
“Iggn - 30 mh



1

Fortsetzung
_Ig_g_;;gﬁeichen min. t¥p. max, _Einheit

Bingengs-Low-Strom ' Iy o =50 50 /uA
U, 3..,6=0:8V 2%
Referenzspannung Uoppp 9, 875 10,125 v
mit Lest

Toggp = 15 mA £ 2,59
Linearit&tsfehler EL =1 ‘ T LSB
Uggq = = Uggp = 1154 V £ 1%
minimale Aufldsung . . 11 = Bit
chne Fehlcode ) :
Unipolaxoffset Eoy ’ ] 4 LSB
Nullpunktfehler im Bipolar- Epm =12 : 12 LSB
bereich oF .
Fullscale-Pehler Epg ' -21 21 1SB
High=-Ausgaengsspannung UOH 2:4 - ’ v
ToH 16 ... 27 = ~0»5 mh x 2%
Low-Ausgengsspannung UOL - 0,4 v
T0L 16 ... 27 = 116 WA £ 2%
Tristate-Reststrom IOZH - 100 /uA
Uom 16 ... 27 =9 V2%
UL 16 ... 27 = 08V £ 2% Toz1, ~100 - Job
Umsetzzeit ' e - 40 Jus
Betriebsspannungsunterdrickung SVR =2 2 L3B
13,5V £ Upgy € 16,5V ’
13,5V 2 Upep 5-16,5 7
Stetusverzbgerungszeit (von CS2) tDsc(ose) 190 ns
Statusverzdgerungszeit (von R/C) tDS(R/C) / 360 . ns
Datenzugriffszeit ’ g | 290 ns
Tristate-Verzdgerungszeit ti)DZ 2) 330 ns
minimele L-R/G-Impulsbreite ty1 (R/6) 200 ns
minimale H-R/C-Impulsbreite twr(R/G) L 110 ns

1) 2)
' Yces
DBa 3k D8n DBn
DBn . 3k #Fi0p
100p
L—e=-Tristate
Trigtate —e=H . Tristate L. H-=Tristate
Bild 3: Lastnachbildung zur Messung der ‘ Bild 4: Lestnachbildung zur Messung der

Datenzugriffszeit - Trigstete-Verzbgerung

s
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Wirkung der Sieuersignale “ .

cs2 ¢si r/C 12/8 AP Wirkung

L x 1 x X X inektiv

X H X X . X ‘inektiv

H L L X L 12 Bit Umsetzung

H L L X H 8 Bit Umsetzung

H L H verbunden mit X Freigabe dexr Daten-
AnschluB 1 ausgénge 12 Bit

parallel

H L lH verbunden mit L Freigebe der 8 hdchst~
AnschluBl 15 ) wertigen Bits

H ’ L H verbunden mit H Freigabe der 4 nieder-
Anschlu8 15 wertigen Bits und Br-

zeugung von 4.folgen-
den Bits, mit L-Signal

1) peliebig

Bei Nutzung der byteseriellen Ausgebe (12/8 mit Digitalmesse verbunden), sind die Ausgangsstufen
der 4 LSB (AnschluB 16 bis AnschluB 19) mit denen der 4 MSB (AnsehluB 24 bis AnschluB 27) zu
verbinden. .

Es wird dann folgendes Format ausgegeben:

LE AnschluB 27 26 25 24 23 22 21 20

B11  B1g BY B8 BT B6 B5 B4
H B3 B2 B1 BY L L L L

Das Auslisen einer Funktion, die in der Tebelle dargestellt ist, erfolgt mit einer Planke eines der

Steuversignele C51, 032 oder B/C, wenn die verbleibenden Signele die Bedingungen der Tabelle er-

fullen. ’ .

. Die Ausginge sind im inhaltlichen Zustend des Schaltkreises, sowie wihrend einer Umsetzung, hoch~
ohmig. . i '

' Eine ausgelUste Umsetzung kenn nicht abgebrochen werden. In diesem Zustand werden alle Signale,

die an den Eingéngen anliegen, nicht bewertet.

Der Statuseusgeng SA zeigt mit H-Pegel en, daB gerade eine Umsetzung ausgefiihrt wird.
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47p/ 100n
+15V e DB
-15v : 0 1164158
L\ Alp L T
2 Ui,
3 (Mg
L j20,
. 5 12l
Startlrgpuls s 122,
; 3o
g B4
e g 1230
Ur0.10Y C 57 Cl 1w e
UP0.2QY 11 Blemse Bild T: A/D-Wendler fiir unipolare
Anclog asse ¥ o laagtats ?;niéngsspamungen ul:zd
pa 5 =Bit=Ausgabe (vereinfachte
Digitaimasse Steuerung)
- Appliketionshinweise

- Die Betriebsspannungen sind nshe am Schaltkreis mit 47 /uF und 100 nF (kersmischer Scheiben-
kondensator) abzublocken.

- Die Betriebsspannung UCCB (+5 V) ist nach Digitalmasse  (AnschluB 15),- die Betriebsspammungen
Usots Yoo (+15 V, -15 V) sind nech Analogmasse asbzublocken.

- Die Betriebsspennungen sollten gut stabilisiert und milssen frel von hochfrequenten Stdrungen
sein.

- AnschluB 9 (Analogmasse) muB direkt mit der Signalquellenmasse verbunden werden. Die Masse der
5 V-Betriebsspennung (Digitelmesse) und die Masse der 15 V-Betriebsspannungen (Anslogmasse)
sollten getremnt gefihrt und erst neshe am Schaltkreis verbunden werden.

- Der Analogeingangssirom des A/D-Wandlers ist, bedingt durch das Umsetzverfahren, wihrend des
Umsetzens hochfrequent (Taktrate ca. 500 kHz) moduliert. Die Analogeingangsspannung mull unter
diesen dynamischen Lastbedingungen konstant gehaltén werden. Eg ist eine Signelquelle mit ge-
ringer dynemischer Ausgangsimpedanz (bei 500 kHz) erforderlich.

- Der Steuereingang 12/8 ist nicht kompatibel und muB deher mit UCCB bzw. Digitalmasse fest ver-
bunden werden. - .

- Piir Offset- und Endwertabgleich sind Spindeleinstellregler mit niedrigem Temperaturkoeffizienten
zZu verwenden.

47,u/100n\ﬁ &
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+15V o= ] T 7 CcC1
“15V oatdf Hee, 03
-5V ccal AD 1 W% DB7
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ABQ.7 cst g LE
8 ig o—— DB
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RIC B DB2
ORG 4 cs2 5 21 DB
RD ‘ 4 128 hY:Y)
LU iRer 3
81 Uorer 2 18 Bild 8: Mikroprozessorgesteu~
UFB.s5V 2 go 1 1; : erter A/D-Wandler fir bi-
el-U['-‘Ig). 0V, :;‘ UHOV Co7Cl} polare Eingangsspannungen
Anamgmésse g ;f (Bsp. flr die Zusammen=
£ 18 Mp sa |22 Status scheltung ¢ 574 C und
- U 880 D)

Digitolmasse



Die vorliegenden Datenblétter dienen
ausschiieBlich der Informationt

Es kdnnen ‘daraus keine Liefermog-
lichkeiten oder Produktionsverbind-
lichkeiten abgeleitet werden.
Anderungen im Sinne des techni
schen Fortschritts sind vorbehalten.
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